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Giris

1.1 Genel Bakis

Bu sensorler, kablolarin gerginligini 6lgmek icin 6zel olarak tasarlanmistir. Sikma sistemi, sensori
hizli ve kolay bir sekilde takip ¢ikarmaniza olanak tanir. Kabloya optimum basinca ulasildigini
gOsteren bir LED icerir.

Gok cesitli kablolar (5 ila 20 mm) kapsayacak sekilde iki modeli birlestiren, fabrikada kalibre
edilmis bir sensordr.

1.2 Ana Ozellikler

e Kolay kurulumlu él¢iim aleti.
e Krank sikma sistemi sayesinde ayarlayiniz.
e USB cikisl.

e Kablo tzerindeki optimum basincin LED g&stergesi.



SENSOR

2.1 Sensoriin boyutlari ve parcalari

RTM-1 | RTM-2

oA 5..13 | 13..20
B 121 160
¢ 1425 180
D 115 145
E 14 20
F 19 24
G 545 68
H 40 45
J 175 225
K 41 485
Mm cinsinden boyutlar

Bilesenler Tanim

(1) Halat destek noktalari -

(2) LED Bu led halata uygulanan optimum basinci g0sterir.

(3) Halat Gzerindeki baski noktasi -

Krank, donise bagli olarak halat Gzerindeki baski noktasinin

4)B krank
(4) Basing krank ¢ikarilmasina veya daraltilmasina olanak saglar.

2.2 Ana teknik ozellikler

Teknik 6zellikler RTM-1 RTM-2
Halat capr (mm) 5mm - 13mm 13mm - 20mm
Nominal Yk (t) 0-800kg 800-1800kg
Maksimum dogrusallik hatasi <0.15 %C.N.

Tekrarlanamazlik <0.15 %C.N.

Calisma YUka siniri 150 %C.N.

Nihai YUk siniri 200 %C.N.

Sicaklik aralig -10 ... 60 °C




Kurulum

3.1 Sensorii HALATA monte edin

Dogru bir kurulumda, iyi bir 6lcim elde etmek ve halatin diiz olmayan bir boliminde 6l¢gim
yapmaktan kacinmak igin sabit noktadan minimum 30 cm'lik bir mesafeye uyulmalidir. Ayrica
sensorleri birbirine degmeyecek sekilde yerlestirmelisiniz.

RTM sensdrlerinin dlciminde iyi bir performans elde etmek icin bunlarin halata takilmasi
A gerekir ve sensor kurulduktan sonra halata hicbir darbe, cekme veya kanca uygulanmamali veya
asansorde gezinilmemelidir.
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3.2 Sensor nasil yerlestirilmelidir?

RTM sensdrini halatin Gzerine yerlestirmek
icin sensord, halat sensor destek noktalari ile
basing noktasi arasina yerlestirilecek sekilde
yerlestirmelisiniz.

Halat basing noktasina carparsa, basing noktasinin
daralmasi icin kranki saat yonlniin tersine
cevirmeniz gerekir.

3.3 Ne kadar baski uygulanmalidir?

Gerginlik uygulamak icin RTM krangini saat yoninde
cevirmeniz gerekir. Sensér LED'i yandiginda,

kabloya uygulanan optimum basinca ulasildigini
gOsterecektir. LED yandiktan sonra kranki cevirmeye
devam etmemelisiniz.
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