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Tanitim

1.1 Uriin aciklamasi

RCU cihazlan asansorlerdeki yiki sinirlamak igin tasarlanmistir. Ekipmanlarimiz distik glc tiketimine
sahiptir. RCU, asansoriinuzdeki agirligi sinirlamak icin mikemmel bir disiik maliyetli cihazdir.

1.2 Modele gore ozellikler

A Bu kilavuz tiim RCU modellerine iliskin kaynaklari icerir.

Model ekipman fonksiyonlarini 6grenmek icin litfen asagidaki tabloyu kontrol edin.

Modeli RCU-210N RCU-2R5V RCU-2Ra RCU-C
Réle sayisi 2
Alarm sayisi 2 3
4-20 mA v
0-20 mA v
Analog cikislar 010V S/ - S/
0-5V - v
CANopen CIA 417 v
NG teknolojisi v v
Mini USB urln yazilimi glincellemesi v - v v




Kurulum icin teknik veriler

2.1 Boyutlar (mm) ve bilesenler
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(1) Hacre sinyal girisi. USB

(2) Ekran. 5 haneli.

(3) Klavye. 3 anahtar.

(4) Mini USB girisi.

(5) Baglanti semasi. *Modele bagl olarak.

(6) Sabitleme noktalari. Kontrol tnitesini kurmak igin.

2.2 Elektriksel ozellikler

Model RCU-210N
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Guc kaynagi (Kisa devre Herhangi bir sigortanin
degistirilmesine gerek yoktur.).

24 (18...40)VDC

Maksimum akim 65mA
Maks. Gerilim 250VAC
Role Kontaklar
Maks. akim 2A

TUTMAK

24 ... 125 VAC/DC

Kutu malzemesi

Yanmaz plastik IP50




Ic yapi ve ekipman yénetimi

3.1 Genel yapinin semasi

D
o0
|
Dau ]

]

3.2 Diigme islevleri

Diigmeler Durum

Fonksiyonlar

M)

Yik gdstergesinden

Ayarlar mendisiline girmek veya mentiden ¢ikmak icin basili tutun.

Meni ici

Gezinmek icin basin.

Herhangi bir parametrenin
ayarlanmasi

Parametre degerini kaydetmek ve onaylamak icin iki kez basin.

Menii ici

Bir alt meniye veya parametreye girmek icin basin.

Herhangi bir parametrenin
ayarlanmasi

Degistirilecek rakami se¢gmek icin tusuna basin.

Menii ici

Secilen parametrenin dederini gorsellestirmek icin basin.

Herhangi bir parametrenin
ayarlanmasi

Yanip s6nen rakamin degerini degistirmek icin tusuna basin.




Ayarlar Menlusu

4.1 Ayarlar Meniisii

Ekipmaninizin ekrani size varsayilan olarak agirlik gostergesini | 88888 |gosterecektir. Ayarlar
mendisline girmek veya ¢ikmak igin @ digmesini basili tutmaniz gerekir.

Men, asagidaki semada gosterildigi gibi farkli alt mentlerden olusan déngusel bir yapiya sahiptir.

& Bazi modeller tim mendileri veya islevleri entegre etmeyebilir; bkz. bolim 1.2.

Ayarlar meniisii

Tanim
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Cihaz bilgileri alt mendsd.
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LALLD Ekipman kalibrasyonu alt mensd.
|

]

:’i T Alarmlar alt menuUsu.
|

:: H ’q LA Zincir telafisi alt menUsu.

A Yalnizca CANopen-Lift CIA 417'ye sahip modeller igin bkz. boélim 1.2.

CanOpen alt mensu.

Analog cikisin alt mendsu.
& Yalnizca analog ¢ikisl modeller icin bkz. bélim 1.2.

Sensorlerin sinyalini mV/V cinsinden gortintiilemek icin alt mend.




4.2 Bilgi alt meniisii

Bu alt menide dnemli ekipman bilgilerini ve cihazi fabrika durumuna geri dondirmek icin sifirlama islemini

bulacaksiniz.

Secenekler alt meniisii

Tanim
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Donanim Yazilimi Siiriimii (Salt Okunur).
Cihaz, RCU Unitesinin donanim yazilimi stirimani gosterecektir.
cerli degerler: 1,00 ve Uzeri.
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Donanim Siiriimii (Salt Okunur).
Cihaz size RCU Unitesinin donanim versiyonunu gosterecektir.
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Unite voltaji (Salt okunur).
Gecerli degerler 24 VDC civarindadir.
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islemi sifirlayin.
Ekipmanin fabrika durumuna geri déndirilmesi icin sunu segin:

islemi iptal etmek icin.

Tdm degerleri fabrika durumuna geri ytklemek igin.
A\ Tum kalibrasyon bilgileri kaybolacaktir.

4.3 Kalibrasyon alt meniisii

Bu alt menlde, ekipmani mimkin olan en yiksek 6l¢im dogrulugunu elde edecek sekilde ayarlamaniza
yardimci olacak farkli parametreler ve islemler bulacaksiniz.

Secenekler alt meniisii

Tanim

Sifiri gosteren islem.

A\ Bu islem asansér kabini bosken yapiimalidir.

Ekranda size saniye cinsinden bir deger gdsterilecektir, bu deger asansorin
icinde agirlik olmadan islemi gerceklestirebilmeniz icin geri sayim baslatmaniza
olanak saglayacaktir.
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Bilinen bir agirhgi gosteren parametre.

©) Agirhgr gorintilemek icin, asansor kabininin icine maksimum yik
kapasitesinin %60'l kadar bilinen bir agirhgin yerlestirilmesi tavsiye edilir.

Daha sonra bu agirhigin degerini belirtin ve onaylayin.

I
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Sensor hassasiyeti. (Secenek-B Son Kalibrasyon)

Yik hiicreleri tak cahstir (fabrika ayarli) ise "Yik” parametresinde bilinen bir
agirhk belirtiimeden kalibrasyon yapilmasi miimkiin olacaktir. Bu tir hiicreler,
etiketinde veya bazi ekli belge tirlerinde belirtilen ve bu parametreye girilmesi
gereken Hicre degerine sahip olacaktir. Ekipmana bir dizi hicre baglanmasi
durumunda, tim hicreleri toplayip toplami girmeniz gerekir. Yalnizca sensorler
kablolara veya asansor kayislarina monte edilmisse ve slispansiyon 1:1'den
farkliysa, toplami aski tipi x2 (2:1), x3 (3:1) vb. ile carpmaniz gerekir.

Ornek: Asansér kablolarina monte edilmis Cell=500 degerindeki 3 yiik hiicresini
2:1 suspansiyonla baglarsak, islem soyle olacaktir:
(500+500+500)x2=3000
Sifir ve "YUk" ile kalibrasyon yapilmasi durumunda bu deger otomatik
A\ olarak hesaplanir ve kalibrasyon verilerinin (izerine yazilmamasi icin bu
degerin degistiriimemesi onerilir.




4.4 Alarm alt meniisi

Bu alt mentde alarmlar ayarlayabilirsiniz. Alarma bir deger uygulandiginda bu deger asildiginda alarm devreye
girecek ve rélenin durumu degisecektir. Her rélenin durumu ayri ayri agik veya kapali olarak yapilandirlabilir.

Secenekler alt meniisii

Tanim

TAM SARJ alarmu.

Alarm seviyesini gosteren parametre.

Alarma bir deger uygularsak onu etkinlestiririz. YUk degeri
asildiginda alarm devreye girer ve role durumunu degistirir.
Alarm aktif oldugunda alarm LED'i yanar.

Ayarlanan deger "00000" ise alarm ve réle devre disi kalacaktir.

Roélenin durumunu godsteren parametre.
Bu parametre, alarm devre disi birakildiginda ilgili role
durumunu yapilandirmaniza olanak saglar.

Normalde acik (varsayilan olarak ayarlanmistir).
-CL35] Normalde kapal.

ASIRI YUK alarmu.

Alarm seviyesini gosteren parametre.

Bu parametre TAM YUK alarmiyla aynidir ancak ASIRI YUK
alarmina uygulanir.
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Rolenin durumunu godsteren parametre.

Bu parametre TAM YUK alarmiyla aynidir ancak ASIRI YUK
alarmina uygulanir.
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BOS KABIN alarmi.
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Alarmin seviyesini gésteren parametre.
Alarma bir deger uyguladigimizda oélgulen agirlik bu degerin
altinda oldugunda alarm devreye girecektir.




4.5 Denge Zinciri telafisi alt meniisii

Bu alt menlde yazihm zincir dengelemesini etkinlestirebilir veya devre disi birakabilirsiniz. Bu islev, asansor
zincir dengelemesinin kabin Gzerinde olusturdugu agirlik boslugunun dengelenmesine olanak tanir.

Bu telafi fonksiyonunu kullanmak icin kontrol Gnitesinin HOLD sinyaline baglanmasi gerekir (bolim 2.1).
Kompanzasyon yapilandirildiktan sonra, kapilar kapatildiginda olusan HOLD sinyalinin etkinlestiriimesinden
sonra, kontrol Unitesi asansor hareket ettikten sonraki agirligi hesaplar.

@ Asansor calismaya baslayip HOLD sinyali agildiginda gosterge degismeyecek, gdstergeye bagh olan analog
¢ikis da kosu bitene kadar HOLD sinyali devre disi kalacaktir.

Alt Menii Secenekleri Tanim
',- ¥ -=' Al JeypE Denge Zincir telafisi tipini secme parametresi.
= = Bu parametre icerisinde sunlari secebilirsiniz:
\l/ Yazilim yoluyla tazminat.
Denge Zincir telafisi yok.
o =1 wE | Zincir telafisinin maksimum degeri. (Donanim ve yazilim igin).
B 0 ... 600 arasinda telafi edilecek maksimum degeri segin.
| :
2 E’ e OTOMATIK SIFIR saniye (Zaman).
i \l/ —! Saniyeler, agirlik + 20 kg degismediginde kontrol tnitesinin kendisini SIFIR
| yapacak sekilde programlanmustir.
r _S0F| Yazilim tahminiyle zincirin telafi edilen degeri. (Sadece oku)
\l’ Donanim HOLD girisi aktif oldugunda ve agirlik en azindan bu stire boyunca
sabit kaldiginda Gniteye Otomatik Sifirlama yapmak icin gereken saniyeler.
| HOLD sinyali etkinlestiriimeden 6nce agirligi 6lcmek icin 6nceki sefer.
Bu parametre saniyenin onda biri kadar bir siirede 6l¢ilir ve kapilari
kapatmadan dnce agirligin sabit bir sekilde 6l¢lilmesini saglar.
- Ei HOLD sinyali birakildiginda agirhigin giincellenmesi icin gecikme siiresi.

Bu parametre saniyenin onda biri olarak isaretlenir ve kapilar agildiktan sonra
sabit bir agirlk 6l¢lsiinin glincellenmesine yarar.

@ RCU cihazlan, bir telafi tiri secildikten ve maksimum bir telafi degeri ayarlandiktan sonra
etkinlestirilen, AUTO-ZERO adi verilen bir islevi entegre eder.

Bu fonksiyon, maksimum telafi degeri olarak isaretin altinda goriinebilecek olasi kiiclik hatayr otomatik olarak
ortadan kaldirmak icin tasarlanmistir. Ekipman belirli bir stire boyunca 20 kg'dan fazla agirlik degisikligi tespit
etmediginde AUTO-ZERO islevi uygulanacaktir.

A Maksimum telafi degeri “00000" olarak ayarlanirsa OTOMATIK SIFIR fonksiyonunu devre disi birakacaktir.



4.6 CanOpen alt meniisii |

RCU modellerinden bazilari CanOpen'i entegre eder. Bu alt mentde ekipmanin iletim hizi
gibi yapilandirlabilecek bazi 6énemli parametreleri bulacaksiniz. ll FT
© ciA

CANocn

Dinacell Electronica S.I: CiA (Can In Automation) Uyesidir. Satici
Kimligi 00000361

Bus baglantisi Cia-417 CAN ylksek standart hizi (ISO99-2) ile kullanilabilmelidir.

A Yk Tartim Unitesi kurulum sonunda ayarlanmissa Can High ve Can Low hatlari arasindaki
konnektdre 1200hm direnc yerlestirilmelidir.

Alt Menii Secenekleri Tanim
:: F‘ "~ —>|mod E CanOpen cihaz diigliimii tanimlamasi. (Sadece oku)
\’
I Cihazin Baud Hizi.
b F:._, ] Bu parametrede cihazimizdaki iletim hizini secebiliyoruz. Cihazin iletim hizlan
\[/ 417 tarafindan desteklenen 125 veya 250kb'dir.

dEEE-| Agirhik degisimi tespiti.

Kabindeki agirlik degisimini tespit edip génderecek Unitelere ihtiyacg var.
Agirlik degisimi asildiginda PDO mesaji gonderiliyor.
Secilebilir birimler 1,2,3,5,10,20,25,50,100,250'dir.

Fan - A Asansor kapilarinin kontak kontrolii.

HOLD sinyalinin olmamasi durumunda, otobusteki bilgilerden asansor
kapilarinin hareketini tespit etmek midmkindur.

)
putu
o

Kurulum HOLD sinyalini entegre ediyorsa.

]

Kurulumda bir HOLD sinyali bulunmuyorsa kontrol cihazinin hareket
sinyalini okumak icin bu secenegi secin. (Onerilen deger)

)
)
C
laa]

_5tRE| Kurulumda bir HOLD sinyali bulunmuyorsa denetleyicinin durumunu
okumak icin bu secenegi segin.

]

(]

[u)

2

g [t

Kurulumda bir HOLD sinyali bulunmuyorsa, asansor kapisi
kontrol cihazinin bilgilerini okumak icin bu secenegi secin.

HE - CanOpen siiriimii. (Sadece oku)

Mevcut strtim 2.0




4.7 Analog cikis alt meniisii

Bu alt menU ihtiyaciniz olan analog cikis tipini segmenizi saglar.

Alt Menii Secenekleri Tanim

o S e Analog cikis icin maksimum yiik.
nnnLo F‘n AL Bu parametrede, 5V, 10V veya 20mA icin secilen birimlerdeki (bolim 4.3)
\}’ maksimum yik degerini belirtmelisiniz.

A~ Lol Analog gikis icin minimum yiik.

\l/ Bu parametrede, 0V, OmA veya 4mA icin secilen birimlerdeki (bolim 4.3)
minimum yik degerini belirtmelisiniz.

—

Akim cikisi tiirii.
Bu parametre ile ¢ikis 4-20 veya 0-20mA olarak ayarlanir.

|
<— i-oul

e Gerilimli Ornek (0-5V/0-10V): Minimum y(ke sahip bir konfigiirasyon icin
0kg (bos asansor kabini) ve maksimum 100kg (dolu asansor kabini) kapasitesi.

Yapilandirma A Yapilandirma B
[Rn H.|=100kg —— = 100kg=5/10V [An H.|=0kg  — = 0kg=5/10V
An Loj=0kg ———= 0kg=0V [An La|=100kg —= 100kg=0V

e Giig (0-20mA / 4-20mA) ile Ornek: Minimum yiike sahip bir konfigirasyon igin
0kg (bos asansor kabini) ve maksimum 100kg (dolu asansor kabini) kapasitesi.

Yapilandirma A Yapilandirma B
=100kg — = 100kg=20mA =0kg ~ = 0kg=20mA
=0kg — > (Okg=0/4mA An to]=100kg — = 100kg=0/4mA

4.8 ADC Alt Meniisii

Bu alt menlde her sensdriin mV/V sinyalini gdzlemleyebilirsiniz. Bu alt mendi, sensoérler arasindaki degerleri
karsilastirmak ve herhangi bir hiicrenin hasar goriip gérmedigini gérmek icin kullanishdir.

Alt menii secenekleri Tanim

Adl  —
|

mV/V cinsinden sensor sinyali. (Sadece oku).

[(Mn
"
— =7
]
-
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NG teknolojisi

5.1 Ne gibi avantajlan var?

NG teknolojisiyle tasarlanan Dinacell ekipmani, temel olarak telefonlarla, tabletlerle veya bilgisayarlarla olasi
baglantilariyla karakterize edilir. Bunlar araciligiyla tim parametrelerin gercek zamanl olarak okunmasina,
kurulumun test edilmesine ve klavyeye erismeye gerek kalmadan tnitenin kalibre edilmesine olanak tanir.
Ayrica, PDF formatinda rapor almanizi saglayacaktir. Tesisleri iyi kontrol altinda tutmak igin bu raporlar
e-posta yoluyla génderilebilir. Ote yandan bu raporlarin tiim bilgilerini cep telefonuna, tablete veya herkesin
bilgisayarina kaydedebilirsiniz. istediginiz olanaklar.

Vurgulanmasi gereken bir diger ozellik, triin yazilimi glincellemesi olasilhigidir. Dinacell'in Griin yaziliminda
islevsellik eklemek veya iyilestirmek icin olasi gelismeler olmasi durumunda, NG ekipmaninizi cevik bir sekilde
glncellemeniz mimkiin olacaktir.

5.2 Mobil cihazdan, tabletten veya bilgisayardan yapilandirma

Ekipmanin NG teknolojisine sahip bir mobil cihaz, tablet veya bilgisayar araciligiyla kalibre edilmesi sireci,
konfiglrasyon surelerini hizlandirir ve azaltir.

Ekipmani kalibre ederken izlenecek adimlar ve prosedurler aynidir (B6lim 7), ancak ¢ok daha hizli ve
sezgiseldir. Bu avantajlardan yararlanabilmek icin NG teknolojisine sahip ekipmaniniza Dinacell uygulamasini
baglayip indirmeniz gerekecektir.

@ NG baglantisi ve uygulamasi hakkinda daha fazla bilgi icin ilgili kilavuza bakin.

5.3 Firmware giincellemesi

Herhangi bir NG cihazinin donanim yazilimi, NG baglantisi ve glincellemeyi iceren bir USB bellek kullanilarak
glincellenebilir.

Firmware glincellemesini otomatik olarak ylklemek icin asagidaki adimlari izleyin:

(1) Yeni aygit yazilimini (file.CYP) bir USB bellege kopyalayin.

(2) Guncellemenin bulundugu USB bellegi bir USB'den mini USB'ye adaptor hortumuna takin.

(3) RCU ekipmaninin gliciini kapatin.

4) @tuwnu basili tutarak ekipmanin giiclini yeniden baglayin.

(5) Mini USB hortumunu NG konektdrtine takin.

(6) Unitenin sifirlanmasini bekleyin. islem bir dakika kadar stirebilir.

(7) Guncelleme tamamlandiginda cihaz otomatik olarak baslayacaktir.
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Hatalar

6.1 Hata Kodlan

Cihaz, tabloda listelenen hata kodlarini géstererek hatalari tespit edebilir:

Hata Tanim Aksiyon
E "l : \}:a;:!zlbaglantl. Sensor anzali veya kablo Kabloyu ve baglantilari kontrol edin.
— — Negatif sinyal tasmasi. Sensor ters yonde o '
',: Tl ,:' calisiyor veya yanhs baglanmis. Kurulum sensérini kontrol edin.
Pozitif tasma. Sensér, nominal degerden - YUk hicresi hasar gérmds olabilir.
': - E} daha buylk bir yuk ile desteklenir. - YUk hicresini daha yuksek bir
nominal degerle degistirin.
— Bellek veri kaybi. Cihazi sifirlayin. Ekipmani arizaya gére
t - E, /\ Bu hata ortaya ¢iktiginda roleler ACIK degerlerle yeniden baslatin. (Bolim 4.2)
duruma gecer.
— Cok duistik duyarlihiga sahip yiik hicresi. - S'_f”" a.yarla'ym ve tekr.z'ar"yijkleyip.
crr 1 Unite diizgiin sekilde ayarlanmamis veya yiik - YUk hticresini daha distik nominal

hucresinin nominal degeri diisuk.

yuke sahip baska bir ylk hucresiyle
degistirin.

A Onemli: Bir hata ortaya ciktiginda tiim alarmlar ETKINLESTIRILECEK ve réle durum alarmini degistirecektir.
HATA 6 ile tim role ACIK olacaktir.
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RCU'nun kurulumu icin hizh kilavuz

& Bazi modeller tim mendileri veya islevleri entegre etmeyebilir; bkz. bolim 1.2.
@ Sensorleri is yerinize kurmadan énce bu kilavuzdaki tim noktalari okumaniz tavsiye edilir.

@ Ekipman digmelerinin kullanimi bolim 3.2'de gosterilmistir.

7.1 Ekipman kurulumu

@ Baglantilar RCU modeline baglh olarak degisiklik gosterebilir (bolim 2.1).
7.1.1 Ekipmani kurulum yerine sabitleyin.

7.1.2 Sensoérii ekipmana baglayin. Birden fazla sensoriin baglanmasi durumunda USB cikish bir ARAYUZ
kullanabilirsiniz.

7.1.3 Tutma sinyalini polaritesini dikkate alarak baglayin.
7.1.4 Alarm réleli modellerde baglantilari yapin.

7.1.5 "CAN"l modeller icin baglantilari yapin.

7.1.6 "Analog Cikisli" modeller icin baglantilar yapin.
7.1.7 Glcu baglayin.

7.2 Ekipman kalibrasyonu

7.2.1 Sifin gosterme islemini yapin, bu islemi kabul ettiginizde asansérden ¢ikmanizi saglayacak bir geri
sayim baslayacaktir. (Bu islem asansor bosken yapilmalidir).

7.22 |LORd Secenek-A 722 Secenek-B

Bilinen bir agirhgi gosteren parametre. Bunu A Bu islem yalnizca etiketinde veya ekteki bir belgede hicre
yapmak icin, asansér kabinine maksimum degeri belirtilen Tak ve Calistir sensorler (fabrika ayarli)
kapasitesinin en az %60'i oraninda bilinen icin gecerlidir.

bir agirlik vermeli ve bu agirligr ekipman Ekipmana bagli tim hticrelerin hiicre degerlerinin toplamini
Uzerinde belirtmelisiniz. girin.

@ Yalnizca kablolara veya asansor bantlarina monte
edilen ve slispansiyonun 1:1'den farkli oldugu sensorler
icin, toplami aski tipi x2 (2:1), x3 (3:1) vb. ile carpmaniz
gerekir.

7.3 Ekipman konfigiirasyonu

7.31 Bir sonraki adim, rélenin durumunu isaretleyerek ve tam ytik, asiri yik ve bos veya yardimci
alarmlar icin bir agirlik seviyesi ayarlayarak alarmlari yapilandirmaktir. Alarm ttrleri ve bunlarin nasil
yapilandirilacagi hakkinda daha fazla bilgiye ihtiyaciniz varsa, bu (b6lim 4.4)'te belirtilmistir.

7.3.2 Varsayilan olarak yazilim zinciri dengelemesi etkinlestirilmistir. Zincir telafisini degistirmeniz
gerekmesi durumunda veya daha fazla bilgi icin (bdlim 4.5).

733 Yalnizca CanOpen parametrelerini yapilandirmaniz gerektiginde (b6lim 4.6).
734 Yalnizca analog cikislari yapilandirmaniz gerektiginde (bdlim 4.7).
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