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Tanitim

1.1 Uriin aciklamasi

CHD'ler bir basing sensorl ve sinirlama cihazindan olusur. Yiklerin veya yolcularin girisi veya ¢ikisi
nedeniyle kabin ylktndeki degisiklikler, hidrolik hattinin basincini entegre kontrol sistemi tarafindan
Olculebilen elektrik sinyallerine donustlren basing degisikliklerine dondsturalir.

CHD sensor, 100 bara kadar destekleyen saglam bir tasarima sahiptir ve kompakttir, bu nedenle basing
sisteminin guvenilirligini etkilemez, bunun yerine asansoére veya forkliftlere bir yik sinirlayici entegre
etme kolayhgi saglar. Sensor, hidrolik basing baglantilarinda standart disliye sahiptir ve diger boyutlarda
adaptorler sunulmaktadir, béylece kurulumunuz igin her zaman ¢éziime sahip olursunuz.

1.2 Modele gore ozellikler

A Bu kilavuzda CHD ailesi model setini iceren kaynaklari ve islevleri bulacaksiniz (tim modeller tim islevleri

icermemektedir).

Modelinizde bulunan islevleri 6grenmek icin asagidaki tabloyla karsilastirin.

CHD-2RM CHD-2Ra CHD-3R CHD-C CHD-Ca
Alarm Sayisi 2 2 3 3 3
Role 2 2 3
CANopen-Lift CIA 417 - - - v v
Analog cikislar 0-10V / 4-20mA / 0-20mA - v - - -
Kabin ekrani MB cikisi v - - - -
NG teknolojisi (iiriin yazilimi yiikseltmesi icin USB ile) v
1.3 Elektriksel ozellikler
Parametreler Uniteler Ozellikler
Gii¢ Kaynagi (Kisa devre korumali. Sigorta degisimine gerek
s Kaynagi ( 9 9t 9 VDC 24 (18 ... 40)

yoktur)
Maksimum akim tiiketimi mA 65

Maksimum Voltaj VAC 250
Réle

Alarm Sayisi A 2
Hold Girisi VAC/DC 24...230
Muhafaza Malzemesi IP50 Yanmaz Plastik




Kurulum icin teknik veriler

2.1 Boyutlar (mm) ve bilesenler
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2.2 CHD'nin kurulum yeri |

Minimum yer kaplayan CHD sistemi, hidrolik sivinin akisini

engellemeyecek veya degistirmeyecek sekilde monte edilir. Basing
hattinin herhangi bir noktasinda T baglantisi kullanilarak kurulum

kolayhkla yapilabilir.

CHD'ler diger mekanik bilesenlerle temas etmemelidir.

(1) Ekran.
5 haneli.

(2) Durum LED'i.
& & Alarm 1 ve/veya 2 aktif
< Durum, Bos Alarmi (istege bagl)

(3) Diigme klavyesi.
3 anahtarlar.

(4) NG baglanti noktasi.
Yazilim glincellemesi icin mini USB girisi

———
NI
~ap
Basing hatti 7j

|
\
Hidrolik grup Hidrolik piston

2.3 Baglanti semasi

CHD-2RM CHD-2Ra CHD-3R CHD-C CHD-Ca
Siyah GND
Kirmizi 24 \VDC
Mor - Can YUKSEK

dle 1 —
Mavi Can DUSUK
Pembe .
Réle 2

Kahverengi
Beyaz Hold (+)
Gri Hold ()
Yesil Kabin gosterge. + 4-20/0-20mA Rle 4-20/0-20mA
Sari Kabin gésterge. - 0-10v oe 0-10V




Ic yapi ve ekipman yénetimi

3.1 Genel yapinin semasi
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3.2 Diigme islevleri

Diigmeler Durum

Fonksiyonlar

Yik gostergesinden

Ayarlar mendstine girmek veya mentiden ¢ikmak icin basili tutun.

@ Meniiniin icinde

Farkli parametreler veya alt mentiler arasinda gezinmek icin tiklayin.

Herhangi bir parametrenin
ayarlanmasi

Degeri onaylamak ve kaydetmek igin ¢ift tiklayin. Onaylanip 10 saniye
sonra degerin kaydedilmemesi durumunda deger degismeyecektir.

Gecerli alt menlye veya parametreye girmek igin tiklayin.

@ Meniiniin icinde
Herhangi bir parametrenin

Degistirilecek rakami segmek icin tiklayin.

ayarlanmasi
Mendi ici Secilen parametrenin degerini gorsellestirmek icin basin.
Herhangi bi treni T .

@ ernangi bir parametrenin Yanip s6nen rakamin degerini degistirmek icin tusuna basin.
ayarlanmasi

@ Menii igerisinde bir dakika boyunca herhangi bir islem yapiilmamasi durumunda cihaz meniiden gikacak
ve agirlik gostergesini goriintlleyecektir.



Ayarlar Menlusu

4.1 Ayarlar Meniisii

Ekipmaninizin ekrani size varsayilan olarak agirlik gostergesini 88888 gOsterecektir. Ayarlar menustine
girmek veya ¢ikmak igin @ digmesini basili tutmaniz gerekir.
Menl, asagidaki semada gosterildigi gibi farkli alt mentilerden olusan déngusel bir yapiya sahiptir.

A Bazi modeller tim mendileri veya islevleri entegre etmeyebilir; bkz. bolim 1.2.

Ayarlar meniisii Tanim
—im F (n Cihaz bilgileri Alt menUsu.
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Ekipman kalibrasyonu alt menusu.

Alarmlar alt mendsda.
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Denge Zinciir telafisi alt menusd.

CAN iletisim alt mendsii.

[y

- n\l'/-‘ A\ Yalnizca CANopen-Lift CIA 417'ye sahip modeller i¢in bkz. bolim 1.2.
|

A =1 Sensdrlerin sinyalini mV/V cinsinden gériintilemek icin alt mend.

Analog cikisin alt menisu.

A\ Yalnizca analog cikisli modeller icin bkz. bolim 1.2.

Kabin ekraninin parametresi.

A\ Yalnizca MB kabin ekrani ¢ikist olan modeller icin bkz. bolim 1.2.




4.2 Bilgi alt meniisii

Secenekler alt meniisii

Tanim

o

%_

2

oo

Ag adresi.

(R

<02

- <

Birim kimlik numarasi. (Sadece oku).
Bu tanimlama her cihaz icin benzersizdir.

]

u

-

o

<

Model adi. (Sadece oku).

==

Donanim Yazilimi Siiriimii (Sadece oku)
Cihaz, CHD Unitesinin Grin yazilimi sirimind gosterecektir.
Gegerli degerler: 1,00 ve Uzeri.

==

]

— X<

Donanim Siiriimii (Sadece oku).
Cihaz size CHD unitesinin donanim versiyonunu gosterecektir.

|

i

Dinacell'in NG aginin API siiriimii. (Sadece oku).

==

3

m
m

Unite voltaji (Sadece oku).
Gecerli degerler 24 VDC civarindadir.

AN

(|

(M|

]
U

islemi sifirlayin.
Ekipmanin fabrika durumuna geri dondirilmesi icin sunu secin:

islemi iptal etmek icin.
Tam degerleri fabrika durumuna geri ytklemek igin.
A\Tum kalibrasyon bilgileri kaybolacaktir.

4.3 Kalibrasyon alt meniisii

Secenekler alt meniisii

Tanim

e

=z

-

1

Agirhk birimlerini gosteren parametre. (kilo veya pound).

(]

=

o

(]

Tesisatin aski tipini gosteren parametre.
1.1 2.1 31 41

My

(]

R S E N NS

o

Sifir degerini ayarlama islemi.

A\ Bu prosediir bos bir asansérle gerceklestiriimelidir.

Ekranda size saniye cinsinden bir deger gosterilecektir. Bu deger,
asansorun icinde herhangi bir agirlik olmadan islemi gerceklestirebilmeniz
icin geri sayimi baslatmanizi saglayacaktir.

-
g

]
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Bilinen bir agirligi gosteren parametre.

@ Agirhgi goérintilemek icin, asansér kabininin igine maksimum yuk
kapasitesinin %60'l kadar bilinen bir agirhgin yerlestirilmesi tavsiye edilir.

Daha sonra bu agirhgin degerini belirtin ve onaylayin.

1

(]

= —
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Sensor hassasiyeti.
Hucre degeri, sifir yapildiktan ve bilinen agirlik gosterildikten sonra

otomatik olarak hesaplanir.
A\ Bu degerin degistiriimesi tavsiye edilmez, aksi takdirde kalibrasyon

verilerinin tzerine yazilacak ve kaybolacaktir.




4.4 Alarm alt meniisii

Bu alt mentde alarmlari ayarlayabilirsiniz. Alarma bir deger uygulandiginda bu deger asildiginda alarm devreye
girecek ve rélenin durumu degisecektir. Her rolenin durumu ayri ayri agik veya kapali olarak yapilandirlabilir.

@ CHD'lerde alarm LED'leri bulunur (bolim 2.1 bolim 5). Bu LED'ler rélenin durumuyla degil alarmlarla

baglantilidir.
Secenekler alt meniisii Tanim
'C“-,'_g'_ 9—93_ I-Fl>— Alarm 1: TAM SARJ.

Alarm seviyesini gosteren parametre.

Alarma bir deger uygularsak onu etkinlestiririz. Yik degeri
£,E ASILDIGINDA alarm etkinlestirilir ve réle durum degistirir. Alarm
EUEL T akif oldugunda alarm LED'i g&sterilir.

Set degeri "00000" ise bu deger alarmi devre disi birakir ve role
devre disi kalir.

Roélenin durumunu gosteren parametre.
Bu parametre, alarm devre disi birakildiginda ilgili réle

durumunu yapilandirmaniza olanak saglar.

Normalde acik (varsayilan olarak ayarlanmustir).
_LL 05| Normalde kapali.

<
[y}
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]
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Alarm 2: ASIRI YUK.

Alarm seviyesini gosteren parametre.
Bu parametre alarm 1'dekiyle ayni sekilde calisir ancak alarm 2'ye
uygulanir.,

J
<

-~
]
C

L]
P

R

Roélenin durumunu gosteren parametre.

Normalde acik (varsayilan olarak ayarlanmustir).
_CL 05| Normalde kapal.

5
L
n-.—
20

Alarm 3: BOS VEYA YARDIMCI

e
L
]
]
y
<

Alarm seviyesini gosteren parametre.

Alarma bir deger uygularsak onu etkinlestiririz. Degerde
DUSUM oldugunda alarm devreye girer ve réle durum degistirir.
Alarm aktif oldugunda alarm LED'i yanar.

Set degeri "00000" ise bu deger alarmi devre disi birakir ve role
devre disi kalir.

L

-

Rélenin durumunu gosteren parametre.

rSER [_OPEn] Normalde acik (varsayilan olarak ayarlanmistir).
_CL 05| Normalde kapal.




4.5 Denge Zinciri telafisi alt meniisii

A Denge Zinciri telafisi istiyorsaniz HOLD sinyalini ekipmana baglamaniz gerekir.

Bu alt mentde yazim veya donanim icin olasi zincir telafilerini etkinlestirebilir veya devre disi birakabilirsiniz.
Bu islev, zincir tarafindan Uretilen tesisler arasindaki agirlik farkinin telafi edilmesini mimkdin kilar.
Kompanzasyon ayarlandiktan sonra, kapilarin kapanmasiyla HOLD sinyalinin etkinlestiriimesinin ardindan
ekipman, asansoriin hareketi sirasinda agirhgi telafi etmek icin hesaplamayi gergeklestirir.

Secenekler alt meniisii Tanim

Denge Zinciri telafisi tipini segme parametresi.

FHR_ A —EYPE Bu parametre icerisinde sunlari secebilirsiniz:

\L Yazihm araciligiyla tazminat
| Denge Zinciri telafisi yok

AL e Denge Zinciri telafisinin maksimum degeri. (Donanim ve yazilim icin).
\; 0 ... 600 arasinda telafi edilecek maksimum degeri secin

.5 nE Yazilim tahminiyle zincirin telafi edilen degeri. (Sadece oku)

—= v Bu deger secilen birimlerde gdsterilir (b6lim 4.3)
r HOLD sinyali tetiklenmeden 6nce agirligi 6lgme zamani.

e I - b e
v Bu parametre saniyenin onda biri kadar bir stirede 6l¢llir ve kapilari
| kapatmadan dnce agirligin sabit bir sekilde dl¢tlimesini saglar.
J
c

(g

HOLD sinyali birakildiginda agirhigin giincellenmesi icin gecikme siiresi.
Bu parametre saniyenin onda biri olarak isaretlenir ve kapilar agildiktan
sonra sabit bir agirlik 6l¢istinin glincellenmesine yarar.

@ CHD cihazlan, bir telafi tira secildikten ve maksimum bir telafi degeri ayarlandiktan sonra
etkinlestirilen, OTOMATIK SIFIRLAMA adi verilen bir islevi entegre eder.
Bu fonksiyon, maksimum telafi degeri olarak isaretin altinda gortinebilecek olasi kiiclik hatayl otomatik olarak
ortadan kaldirmak icin tasarlanmistir. Ekipman belirli bir siire boyunca 20 kg'dan fazla agirhk degisikligi tespit
etmediginde OTOMATIK SIFIRMALA islevi uygulanacaktir.

@ Maksimum telafi degeri “00000" olarak ayarlanirsa OTOMATIK SIFIR fonksiyonunu devre disi birakacaktir.



4.6 CanOpen alt meniisii

CHD modellerinden bazilari CanOpen'i entegre eder. Bu alt mentde cihazin iletim hizi ve diGgimin
tanimlanmasi gibi yapilandirilabilecek bazi nemli parametreleri bulacaksiniz.

Secenekler alt meniisii

Tanim

LAn

modt

!

CanOpen cihaz diigliimii tanimlamasi. (Sadece oku)

o
=
oo

Ekipmanin Baud Hizi.
Bu parametrede cihazimizdaki iletim hizini secebiliyoruz. Cihazin iletim

hizlar 417 tarafindan desteklenen 125 veya 250kb'dir.

<

(|

oo
]

]

Agirlik degisimi tespiti.

Kabindeki agirlik degisimini algilayip gonderecek Unitelere ihtiyag vardir.
Agirlik degisimi asildiginda PDO mesaji gonderilir. Bu parametre CAN agi
iletisimini doyurmamak icin kullanilir.

Secilebilen birimler 1,2,5,10,20,25,50,100,250 veya KAPALI'dir (Varsayilan 1'e
ayarlidir).

pun

Asansor kapilarinin kontak kontrolii.
HOLD sinyalinin olmamasi durumunda, Bus bilgilerden asansor kapilarinin

hareketini tespit etmek mimkinddir.

Kurulum HOLD sinyalini entegre ediyorsa.

[_NolE] Kurulumda bir HOLD sinyali bulunmuyorsa kontrol cihazinin hareket
sinyalini okumak icin bu secenegi secin. (Onerilen deger)

Kurulumda bir HOLD sinyali bulunmuyorsa denetleyicinin durumunu
okumak icin bu secenegi secin.

Kurulumda bir HOLD sinyali bulunmuyorsa, asansér kapisi kontrol
cihazinin bilgilerini okumak icin bu se¢enegi secin.

2
(]
-

CanOpen siiriimii (Sadece oku)
Mevcut sirim 2.0

4.7 ADC alt meniisii

Bu alt men her sensoriin bireysel sinyalini mV/V cinsinden
gorintuleyebilir.

Secenekler alt meniisii

Tanim

Hal

-

-

-

~

(]

-
—

2

mV/V cinsinden sensér sinyali. (Sadece oku).




4.8 Analog cikis alt meniisii

Bu alt menu ihtiyaciniz olan analog cikis tipini segmenizi saglar.

Secenekler alt meniisii Tanim

o Analog cikis icin maksimum yiik.
:-{ = F: }_ o — MM M| Bu parametrede, 10V veya 20mA icin segilen birimlerdeki (b6lim 4.3)
| \l/ maksimum ylk degerini belirtmelisiniz.

Analog cikis icin minimum yiik.
Arm Lol Bu parametrede, OV, OmA veya 4mA icin segilen birimlerdeki (b6lim 4.3)
minimum yiik degerini belirtmelisiniz.

Akim cikasi tiirii.

¢ { )
'-QuiE| gy parametre ile ¢ikis 4-20 veya 0-20mA olarak ayarlanir.

e Gerilimli Ornek (0-10V): Minimum yiik 0 kg (bos asansér kabini) ve maksimum kapasite 100 kg (dolu
asansor kabini) olan bir konfigtrasyon igin.

Yapilandirma A Yapilandirma B
[Rn H.]=100kg = 100kg=10V [An H]=Okg = 0Okg=10V
[An Lo|=0kg ——= 0kg=0V An to|=100kg ——= 100kg=0V

e Gii¢ (0-20mA / 4-20mA) ile Ornek: Minimum yiik Okg (bos asansér kabini) ve maksimum kapasite
100kg (dolu asansor kabini) olan bir konfiglrasyon igin.

Yapilandirma A Yapilandirma B
=100kg — = 100kg=20mA =0kg = 0kg=20mA
[An La|=0kg ~——= 0kg=0/4mA [An Lo]=100kg — = 100kg=0/4mA

4.9 Kabin ekrani alt meniisii

Bu parametre sahip oldugunuz MB stand ekraninin tirind tanimlamak icin kullanilir.

Kabin ekranini dogru sekilde yapilandirmak igin, tam ytk ve asiri yik alarmlarinda belirlenen seviyelerin
referans olarak alindigini dikkate almalisiniz. SilGietin LED'leri tam yiik seviyesine gére yanacaktir. Ote yandan,
asansordeki agirlik asir yk sinirini astiginda MB, asansorin asir yiklendigini hem optik olarak (yanip sénen
LED) hem de isitsel olarak (zil) gosterecektir.

Secenekler alt meniisii Tanim

Kabin ekrani tipi.

MB, sabit LED asiri yike sahip kabin ekrani.
MB, asamali LED'li kabin ekran.

|
]
o
"
)

10



NG teknolojisi

5.1 Ne gibi avantajlan var?

@ CHD'ler, bir telefona, tablete veya bilgisayara kablosuz olarak baglanabilmek icin GD-WiFi modeli gibi bir
ag gecidine ihtiyac duyar. Veya bir bilgisayara USB kablosuyla baglanmak icin erkek USB-A kablosunu Mini
USB-B erkege baglayin.

NG teknolojisiyle tasarlanan Dinacell ekipmani, temel olarak telefon, tablet veya bilgisayarlarla olasi baglanti
ozelligiyle 6ne ¢ikiyor. TUm parametreleri gercek zamanli olarak okumalarina, kurulumu test etmelerine ve
klavyeye erismeye gerek kalmadan Uniteyi kalibre etmelerine olanak tanir. Ayrica PDF formatinda bir rapor
almanizi saglayacaktir. Tesislerin iyi kontroliinii saglamak icin bu raporlar e-posta yoluyla génderilebilir. Ote
yandan bu raporlarin tiim bilgilerini istediginiz tim tesislerin cep telefonuna, tabletine veya bilgisayarina
kaydedebilirsiniz.

5.2 Mobil cihaz, tablet veya diziistii bilgisayardan yapilandirma

Ekipmanin NG teknolojisine sahip bir mobil cihaz, tablet veya bilgisayar araciligiyla kalibre edilmesi sireci,
konfigurasyon surelerini hizlandirir ve azaltir.

Ekipmani kalibre ederken izlenecek adimlar ve prosedurler aynidir (Bolim 7), ancak ¢cok daha hizl ve sezgiseldir.
Bu avantajlardan yararlanabilmek icin NG teknolojisine sahip ekipmaniniza Dinacell uygulamasini baglayip
indirmeniz gerekecektir.

@ NG baglantisi ve uygulamasi hakkinda daha fazla bilgi icin ilgili kilavuza bakin.

5.3 Firmware giincellemesi

Yiikseltme icin gerekli bilesenler ve 6nkosullar:

- Glncelleme yapilacak cihazda gtincelleme icin Mini USB girisi bulunmaldir (b&lim 1.2).
- USB ¢ubugunu bilgisayara baglamak icin bir USB-disi - Mini USB-erkek adaptor kablosu.
- Yalnizca cihaz yazilimi glincellemesini iceren bir FAT32 USB cubugu (dosya. CYP).

Bir cihazi giincelleme prosediirii asagidaki gibidir:

(1) Yeni bellenimi bir USB bellege kopyalayin.

(2) Gug kaynagini cihazdan kapatin veya baglantisini kesin.

(3) @ tusunu basili tutarak glic kaynagini cihaza yeniden baglayin. STA LED'i yanip sénmeye baslayacak ve ERR
LED'i sabit kalacaktir.

(4) Artik yeni Grtn yazilimini iceren USB cubugunu bir adaptor kablosu kullanarak cihazinizdaki mini USB
baglanti noktasina baglamaniz gerekir. USB'yi algiladiginda ERR LED'i yanip sénecektir.

(5) Cihazin yeni donanim yazilimini giincellemesini bekleyin. islem bir dakika kadar siirebilir.

(6) Guncelleme tamamlandiginda cihaz otomatik olarak yeniden baslatilacaktir.
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Hatalar

6.1 Hata Kodlan

Cihaz, tabloda listelenen hata kodlarini gdstererek hatalari tespit edebilir:

Hata Tanim Aksiyon

Yanlis baglanti. Sensor arizali veya kablo

hasarli. Kabloyu ve baglantilari kontrol edin.

Negatif sinyal tagmasi. Sensor ters yonde

Frr 2 calisiyor veya yanlis baglanmis. Kurulum sensériinii kontrol edin.

= = Pozitif tasma. Sensér nominal degerden -Yik hUcres? hasar gormus ol.abilir. .

gl | daha buylk bir yiki destekliyor. -Yik hicresini daha ylksek bir nominal
degerle degistirin.

Cihazinizi sifirlamaniz gerekir (Bolim 4.2)

@ Kalibrasyon iglemini tekrarlamak zorunda
= = Bellek veri kaybi. kalmamak icin sifirlamadan &nce "hiicre"
crsoo A\ Bu hata ortaya ciktiginda roleler ACIK degerini kaydetmek miimkiindiir. Daha

duruma gecer. sonra sifirlama islemini gerceklestirip
"hiicre" degerini girerek kalibrasyonu geri
ylkleyin (Bolim 4.3).
Cok dustk duyarhliga sahip ytk hucresi. -Sifirr ayarlayin ve tekrar yikleyin.
= - Unite diizgiin sekilde ayarlanmamis veya yiik - Yiik hiicresini daha disiik nominal yiike
cor hicresinin nominal degeri dustk. sahip baska bir Yuk hicresiyle degistirin.

é Onemli: Bir hata ortaya ciktiginda tim alarmlar ETKINLESTIRILECEK ve réle durum alarmini
degistirecektir. Hata 6 ile tim réleler ACIK olacaktir.
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CHD kurulumu icin hizli kilavuz

& Bazi modeller tim mendileri veya islevleri entegre etmeyebilir; bkz. bolim 1.2.
@ Uriini kurulum yerinize kurmadan énce bu kilavuzun tiim noktalarini okumaniz tavsiye edilir.

@ Ekipmanin diigmelerinin ¢alismasi bolim 3.2'de belirtilmistir.

7.1 Cihaz Kurulumu

7.1.1 Ik adim CHD'yi hidrolik basinc hattina monte etmektir (Bélim 2).

7.1.2 Tutma sinyalini polaritesini dikkate alarak baglayin.

7.1.3 Alarm roleli modeller icin uygun baglantilari yapin.

7.1.4 "CAN"l modeller igin uygun baglantilari yapin.

7.1.5 "Analog Cikish" modeller icin uygun baglantilari yapin.

7.1.6 "MB Kabin Gostergesi" olan modeller icin kutuplarini dikkate alarak uygun baglantilari yapin.
7.1.7 24VDC glc kaynagini baglayin.

7.2 Cihaz Kalibrasyonu CALLL

7.2.1 Birim tipini secin. Kilo veya pound.
7.2.2 |5uSPE| Kurulum aski tipini secin (1:1, 2:1, 3:1, 4:1).

7.2.3 Bir sonraki adim sensorleri sahaniza kurmaktir.
724 Daha sonra sifirlama prosedurini gerceklestirin (Bu islem asansér bosken gerceklestirilmelidir).

@ Sensor tipine gore kalibrasyonu iki farkli sekilde bitirmek mimkindir. Tim sensor tirleri icin (A) secenegi
veya yalnizca Tak ve Calistir sensorler icin (fabrika ayari) secenegi (B).

724 parametresinde bilinen bir agirligi belirtmelisiniz. Bunun igin asansorin icine maksimum yuk
kapasitesinin %100'U veya en az %60'l kadar agirlik verilmesi tavsiye edilir.

7.3 Cihaz Konfigiirasyonu

7.3.1 Bir sonraki adim, rélenin durumunu ayarlayarak ve tam yuk, asir yuk alarmlari ve tGg¢lnci bir
yardimci alarma sahip modeller icin bir agirlik seviyesi ayarlayarak alarmlar yapilandirmaktir. Alarm tirleri ve
bunlarin nasil yapilandirilacagi hakkinda daha fazla bilgiye ihtiyaciniz varsa, bu (bolim 4.4)'te belirtilmistir.

732 Varsayilan olarak bir yazihm zinciri telafisi ile yapilandiriimistir. Zincirin telafisini
degistirmeniz gerekirse veya daha fazla bilgi igcin bdlim 4.5'e bakin.

7.3.3 Yalnizca CanOpen parametrelerini yapilandirmaniz gerekiyorsa (Bélim 4.6).
734 Yalnizca analog ¢ikislar yapilandirmaniz gerekiyorsa (Bolim 4.8).
7.3.5 Yalnizca bagl bir kabin ekraniniz varsa ve onu yapilandirmaniz gerekiyorsa (B&lim 4.9).
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